
GPS受信機 
JLR-4340

●静止衛星型衛星航法補強システム（SBAS）対応 
●受信機自律型システム完全性監視（RAIM）機能搭載 
●パラレル12チャンネル・オールインビュー受信 
●NMEA0183、IEC61162-1出力 

（GPS 124） 
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■ 特 長
SBAS対応
SBAS衛星(MSAS/WAAS/EGNOS)からの補正データを受信して､
ディファレンシャル測位ができます。
RAIM機能搭載
測位精度をGPS受信機自身が判定しますので､測位位置の信頼性が
向上します。
パラレル12チャンネル･オールインビュー受信
12衛星を同時に追尾測位し､信頼性高い位置を求めます。
高速測位初期位置､時刻を入力しなくても､40秒(標準)で測位する
ことができます。
NMEA0183, IEC61162-1準拠出力
航法機器の標準であるNMEA0183及びIEC61162-1フォーマット
データで出力します｡さらにバージョン1.5,  2.1,  2.3(IEC61162-
1)の切換が可能なので､各種のレーダー､魚群探知機およびプロッタ
等との接続ができます。

■ 仕 様
受信形式： マルチチャンネル(12CH､ SBAS 1CH)オールインビュー
周波数： 1575.42MHz±1MHz(C／Aコード)
受信感度： －135dBm(捕捉)
システム精度  GPS：13m 2DRMS
 (C／Aコード､HDOP≦4､SA無し)
　　　　　　　 SBAS：7m 2DRMS
測位時間： 40秒標準(コールドスタート)、
 33秒標準(ウォームスタート)
測位間隔： 通常1秒毎
DGPS入力： RTCM  SC-104  ver.2.0 type1,2,7,9に対応
データ出力： TTLレベル
　　　　　　　 NMEA0183 ver.1.5／2.1／2.3(IEC61162-1)の
　　　　　　　 データフォーマットで出力(1系統)､センテンス選択機能有り
測地系： 46種類の中から設定可能
電源： DC12／24V(＋30％､－10％)､1.5W以下
動作温度範囲： －25℃～＋70℃

■ 構 成

■ 接続図

■ 外形寸法図
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